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Dispositif de jonction entre deux capots presentant une mobilite 
relative, et appareil de radiologie comprenant un systeme detecteur 
numerique equipe d'un tel dispositif de jonction. 



La presente invention se rapporte a un dispositif de jonction 
entre deux capots presentant une mobilite relative, entourant deux 
ensembles comportant entre eux des moyens de liaison mecaniques, 
electriques, de fluides et analogues, passant dans des ouvertures 
5 menagees dans les capots. 

L'invention se rapporte par ailleurs a un appareil de radiologie 
comprenant un systeme detecteur numerique equipe d'un tel dispositif de 
jonction. 

De facon connue, les appareils de radiologie comprennent un 
10 moyen d'emission d'un faisceau de rayons X ou ensemble radiogene avec 
un tube a rayons X et un moyen de reception dudit faisceau tel qu'un 
detecteur a l'etat solide. 

Le moyen d'emission et le moyen de r6ception de rayons X sont 
generalement supportes par un systeme mobile a un ou plusieurs axes, 
15 permettant des prises de vue selon differentes incidences. ~ 

II s'est avere qu'en cas d'utilisation d'un systeme detecteur de 
rayons X faisant appel a la technologie du detecteur numerique, un reglage 
d'alignement du detecteur est necessaire par rapport au faisceau de rayons 
X. Le systeme d'asservissement utilise pour ce reglage d'alignement 
20 permet par exemple un mouvement coplanaire en translation X et Y de 20 
mm, et un mouvement en rotation de 4°. 

Le detecteur proprement dit et son support sont par exemple 
enferm6s dans deux capots separes, le capot du detecteur etant mobile par 
rapport au capot fixe du support. Le detecteur etant relie a son support par 
25 des moyens de liaison mecaniques, des cables electriques, des fibres 
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optiques, des tuyaux (eau, air) et des moyens analogues, le probleme se 
pose d'etablir, entre les deux capots mobiles l'un par rapport a l'autre, une 
jonction qui soutire lesdits moyens de liaison a la vue, qui soit a la fois 
esth6tique et fonctionnelle, a savoir 6tanche aux projections de liquides, 
5 et facile a nettoyer. 

L'objet de l'invention est un dispositif servant a etablir la 
jonction entre deux capots presentant une mobilite relative et entourant 
deux ensembles comportant entre eux des liaisons mecaniques, 
electriques, de fluides et analogues, passant dans des ouvertures 

10 menagees dans lesdits capots. Le dispositif comprend un element creux 
souple qui est conforme de maniere a entourer lesdites liaisons a la 
maniere d'un fourreau et dont les deux extremites sont raccord£es aux 
ouvertures des capots. 

Dans le cas ou les deux capots sont de forme generale 

15 parall61epip6dique et sont disposds sensiblement a angle droit l'un par 
rapport a l'autre, l'une au moins des deux extremites de l'element en forme 
de fourreau est avantageusement conformed de maniere a se raccorder au 
capot correspondant a l'endroit d'au moins deux cdtes contigus dudit 
capot. 

20 De preference, l'element en forme de fourreau peut Stre en 

silicone, d'une durete comprise entre 40 et 50 Shore, de preference d'une 
durete d'environ 50 Shore. 

II s'est avere qu'un tel Element en silicone presentant une 
epaisseur comprise entre environ 2 et 3 mm, de preference une epaisseur 

25 d'environ 2,5 mm (pour un element ayant des dimensions de l'ordre de 300 
x 300 x 300 mm), assume parfaitement les fonctions recherch6es, un tel 
element pouvant suivre les mouvements relatifs des deux capots sans 
former de plis, c'est-a-dire sans que son aspect ne se trouve altere. 

Les deux extremites de l'element en forme de fourreau sont de 

30 preference fixees aux bords des ouvertures des capots par collage, la 
liaison de l'element en forme de fourreau avec les capots pouvant 
avantageusement €tre amelioree par le fait que les deux extremites de 
l'element en forme de fourreau et les bords des ouvertures des capots 
presentent des profils complementaires. 

35 En se referant aux dessins schematiques annexes, on va decrire 



ci-apres plus en detail un mode de realisation illustratif et non limitatif de 
l'invention; sur les dessins : 

- la figure 1 est une vue en perspective d'un appareil de 
radiologic a. trois axes; 

5 - la figure 2 est un vue en perspective des capots du dispositif 

detecteur de rayons X de l'appareil de la figure 1 et du support de ce 
detecteur, ainsi que du dispositif de jonction de ces capots; 

- la figure 3 est une vue en perspective, a plus grande 6chelle, du 
dispositif de jonction de la figure 2. 

10 Tel qu'illustre par la figure 1, un appareil de radiologic 

comprend un pied 1 en forme de L, avec une base 2 sensiblement 
horizontale et un montant 3 sensiblement vertical a une extremite 4 de la 
base 2. A l'extremite opposed 5, la base 2 comprend un axe de rotation 
parallele au montant 3 et autour duquel le pied 1 est capable de tourner. Un 

15 bras de support 6 est mont6 par une premiere extremity sur le sommet 7 du 
montant 3, de maniere a pouvoir tourner selon un axe horizontal 8. Le bras 
de support 6 peut presenter la forme d'une bai'onnette. Un bras 9 en arc de 
cercle (en forme de C) est maintenu a l'autre extremite 10 du bras de 
support 6. Le bras 9 en C est apte a coulisser suivant un mouvement de 

20 rotation autour d'un axe 1 3, par rapport a rextremite 10 du bras de support 
6. 

Le bras 9 en C porte un tube a rayons X 1 1 et un detecteur de 
rayons X 12 dans des positions diametralement opposees se faisant face. 
Le detecteur 1 2 comprend une surface plane de detection. La direction du 

25 f aisceau de rayons X est determinee par une ligne droite joignant un-point 
focal du tube 11 au centre de la surface plane du detecteur 12. Les trois 
axes de rotation du pied 1, du bras de support 6 et du bras 9 en C sont 
sequents en un point 14. En position moyenne, ces trois axes sont 
mutuellement perpendiculaires. 

30 Une table 15 prevue pour recevoir un patient possede une 

orientation longitudinale aligned avec l'axe 8 en position de repos. La 
table 15, motorisee ou non, peut se deplacer en translation selon plusieurs 
axes. 

Dans le cas ou le detecteur 12 est un detecteur numerique, il doit 
35 pouvoir subir un r6glage d'alignement par rapport au faisceau de rayons X 



emis par le tube 1 1. C'est la raison pour laquelle le detecteur 12 doit etre 
mobile par rapport a son support 16 fixe sur le bras 9 en C. 

Comme indique sur la figure 2, le detecteur 12 doit pouvoir 
effectuer par rapport a son support 16 un mouvement coplanaire en 
5 translation suivant X et Y de par exemple 20 mm, et un mouvement de 
rotation 9 de par exemple 4°, a des fins d'alignement sur le faisceau de 
rayons X. 

Or, des moyens de liaison mecaniques, electriques (cables, 
fibres optiques) et de fluides (eau, air) doivent Stre etablis entre le 
10 detecteur 12 et son support 16. 

Selon la figure 2, le detecteur 12 est entoure d'un capot 17 et le 
support 16 est entoure d'un capot 18, chacun de ces capots etant de forme 
sensiblement parallel6pipedique, et le capot 17 etant dispose 
sensiblement a angle droit par rapport au capot 18. Les deux capots 17 et 
15 18 comportant des ouvertures pour le passage des moyens de liaison 
precites. 

Selon l'invention, un el6ment 19 creux, en matenau souple, est 
dispose entre les deux boitiers 17 et 18, de maniere a entourer lesdits 
moyens de liaison a la maniere d'un fourreau. 

20 Tel que cela apparait surtout sur la figure 3, sur laquelle le 

dispositif de jonction 19 est represente en trait plein alors que les capots 
17 et 18 ne sont qu'esquisses en tirets, l'element 19 est conforme de 
maniere a se raccorder a ses deux extremites 20 et 21 aux deux capots 17 et 
18a l'endroit d'au moins deux cotes contigus de chaque capot. Les deux 

25 capots 17 et 1 8 comportent, pour le passage des moyens de liaison et-pour 
le raccordement des deux extremites de l'element 19, chacun une 
ouverture de passage 22, 23 adaptee a la forme de 1'extremite 
correspondante de l'element 19, c'est-a-dire une ouverture s'etendant en 
partie au moins sur deux cotes contigus de chaque capot. 

30 Sur la figure 3, les moyens de liaison entre le detecteur 12 et le 

support 16 enferm6s respectivement dans les capots 17 et 18 sont 
symbolises par des fleches 24 et 25. 

L'element 19 est constitue par un materiau qui lui permet de 
suivre le mouvement du capot 17 par rapport au capot 18 tout en 

35 conservant un aspect impeccable, notamment sans former de plis. De 



preference, l'element 19 est realise en silicone, avantageusement d'une 
durete comprise entre environ 40 et 60 Shore, par exemple une durete" de 
50 Shore. 

L'utilisation de silicone presente par ailleurs l'avantage que 
l'element 19 est non seulement etanche aux projections des divers liquides 
que Ton peut rencontrer dans des salles de radiographic, par exemple de 
radiographic vasculaire, a savoir le sang, les disinfectants liquides, les 
produits de nettoyage, etc., mais est egalement tres facile a nettoyer. 

En cas d'utilisation de silicone, il s'est aver6 qu'en donnant a 
l'element 19 une epaisseur de paroi comprise entre environ 2 et 3 mm, par 
exemple une epaisseur de 2,5 mm, pour une taille de l'ordre de 300 x 300 x 
300 mm, l'element 19 est suffisamment souple pour conserver sa forme 
dans toutes les positions que le capot 17 peut prendre par rapport au capot 
18 sous Taction du systeme d'alignement du detecteur numerique 12. 

Les bords des deux extremit6s 20, 21 de l'element 19 sont 
avantageusement raccordes de facon etanche aux bords des ouvertures 22, 
23 des capots 17 et 18. Ce raccordement peut se faire de preference par 
collage, les deux extremites 20, 21 de l'element 19 et les bords des 
ouvertures 22, 23 des capots 17 et 18 pouvant avantageusement presenter, 
en plus, des profils complementaires. 

Bien entendu, l'element 19 peut etre avantageusement colore 
dans la masse, soit dans la meme couleur que les capots 17 et 1 8, soit dans 
une couleur contrastant avec celle desdits capots. 

II convient de noter que le dispositif de jonction tel que 
represente et decrit dans son application a la jonction entre deux capots 
d'un appareil de radiologic, peut etre utilise egalement dans d'autres 
domaines dans lesquels peuvent se poser les memes problemes que ceux 
decrits pour la radiologic faisant appel a la technique des detecteurs 
numeriques, impliquant une mobilite relative limitee de deux capots 
devant etre raccordes entre eux de facon etanche. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de jonction entre deux capots (17, 18) pr6sentant 
une mobilite relative, entourant deux ensembles (12, 16) comportant entre 
eux des moyens de liaison mecaniques, electriques, de fluides et 
analogues, passant dans des ouvertures (22, 23) menagees dans lesdits 

5 capots, caracterise par le fait qu'il comprend un element creux souple (19) 
qui est conforme de maniere a entourer lesdits moyens de liaison a la 
maniere d'un fourreau et dont les deux extremites (20, 21) sont raccordees 
aux ouvertures des capots. 

2. Dispositif suivant la revendication 1, caracterise par le fait 
10 que les deux capots (17, 18) sont de forme generate parallelepipedique et 

sont disposes sensiblement a angle droit l'un par rapport a l'autre, et que 
l'une au moins des deux extremites de l'element (19) en forme de fourreau 
est conformee de maniere a se raccorder au capot correspondant (17, 18) a 
l'endroit d'au moins deux c6tes contigus dudit capot. 

15 3. Dispositif suivant la revendication 1 ou 2, caracteris6 par le 

fait que l'element (19) en forme de fourreau est constitue de silicone. 

4. Dispositif suivant la revendication 3, caracteris6 par le fait 
que l'element (19) en forme de fourreau est constitu€ de silicone d'une 
durete de 40 a 60 Shore. 

20 5. Dispositif suivant la revendication 4, caracterise par le fait 

que l'element (19) en forme de fourreau est constitu6 de silicone d'une 
durete d'environ 50 Shore. 

6. Dispositif suivant la revendication 3 ou 4, caracterise par le 
fait que l'element (19) en forme de fourreau presente une epaisseur 

25 comprise entre environ 2 et 5 mm. 

7. Dispositif suivant la revendication 6, caracterise par le fait 
que l'element (19) en forme de fourreau presente une epaisseur d'environ 
2,5 mm. 

8. Dispositif suivant l'une quelconque des revendications 
30 precedentes, caracterise par le fait que les deux extremites (20, 21) de 

l'element ( 19) en forme de fourreau et les bords des ouvertures (22, 23) des 
capots (17, 18) presentent des profils complementaires. 

9. Dispositif suivant l'une quelconque des revendications 




7 

precedentes, caracterise par le fait que les extremites (20, 21) de l'element 
(19) en forme de fourreau sont collees aux bords des ouvertures (22, 23) 
des capots (17, 18). 

10. Appareil de radiologic comprenant un detecteur de rayons X 
5 de type numerique, caracterise par le fait que le detecteur (12) et son 
support (16) sont enfermes dans des capots separ6s (17, 18), le capot (17) 
du detecteur etant mobile par rapport au capot (1 8) du support, le detecteur 
(12) et le support (16) etant relies entre eux par des moyens de liaison qui 
traversent des ouvertures (22, 23) des capots (17, 18), lesdits moyens de 
10 liaison etant entoures par un element de jonction (19) creux, souple, dont 
les deux extremites (20, 21) sont raccordees aux bords des ouvertures (22, 
23) des capots (17, 18). 
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